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Enzim İnhibisyonu 
 
Tersinmez İnhibisyon  
Tersinmez inhibitör (enzim zehirleri) etkisini, enzimin aktif grubunu kimyasal değişime uğratarak gösterir.  
 
Yarışmalı İnhibisyon (Competitive Inhibition): Substrat ile inhibitör aynı aktif konum için yarışır.       
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Yaklaşık yatışkın koşul varsayımı: 
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Enzim için:     CEo = CE +CES+ CEI 
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CES de yerine konursa:  
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Tepkime hız ifadesi:   
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MM denklemi doğrusallaştırılırsa:         
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Yarışmasız İnhibisyon (Noncompetitive Inhibition) 
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MM yaklaşımı ile: 
 
Enzim için:     CEo=CE+CES+CEI+CESI 

Denge sabitlerinden:   
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Sınırlı Yarışmalı (Yarışmalı Olmayan) İnhibisyon 
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Yaklaşık yatışkın koşul varsayımı: 
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CES’de yerine konursa: 
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Enzim için:    CEo=CE+CES+CESI 
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CES’de yerine konursa: 
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Tepkime hız ifadesi:       ESCkr 2        
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Denklem doğrusallaştırılırsa: 
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