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 Simulink’de PID Benzetimi 

 
Matlab ortamında  

Simulink’e girilir. 



Simulink blok setinde bulunan  

step fonksiyonu referans sinyal 

 olarak kullanılır. 

Sum ikonunu kullanarak 

Toplama fonksiyonunu 

ekleriz 



Simulink Extras/Additional  

Linear kısmından  PID  

İkonunu ekleriz 

Simulink bloksetinin Continuous 

 altında Sistemi temsil etmek için 

 Transfer Fonksiyonu ikonunu 

 ekleriz 



Scope  Simulink blocksetinin  

Sinks’in altında bulunur .  

Mux ise Commenly used Block 

altında bulunur 

Bloklar birleştirilerek 

Kapalı döngü blok  

diyagramı 

Çizilmiş olur. 



Simulink’de çizilmiş örnek bir PID kontrol blok diyagramı 



 Program çalıştırıldığında birim basamak etkisi için kontrol edilen 

 değişken ve ayarlanabilen değişkenin zamanla değişimi elde edilir 


