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4. Pozisyon Algilayici:

Traktdérin  kuyruk mekanizmasindaki  kollarin,  kaldirma
noktasinin yuksekligine gore, eklem noktalarinda doénme
hareketi yaparak olusturduklari aci, pozisyon algilayicisinin oval
bir parca Uzerinde hareket etmesiyle induktif olarak tesbit
edilerek elektronik sinyal haline getirilir.




5. Hiz ve Devir Olcim Algilayicisi:
Traktor tekerlerinin bosa dénmesini dnlemek icin.




FONKSIYONLAR

1. Pozisyon ayari:




2. Cekme Kuvveti Ayari:




3. Patinaj Kontrolu:




4. Basin¢ Kontrolu:




5. Yaylanma Sonumlenmesi:




6. Harici Kontrol:
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7. On-Arka Segimi:




